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Fach Mess- und Prozesstechnik
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ETA – Vorstellung der Lernsituation

Handlungsfeld 2 –
Produktentwicklung und 

Gestaltung

Anforderungssituation 2.1
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Fächerübergreifende und fächerverbindende Aspekte

• Sicherheitskonzept (zusätzliche Sensorik, z. B. 
Lichtschranke)
 MuP-T: analoge Sensoren

• Signalanpassung
 Mikroprozessortechnik

• Motorerneuerung
 Elektrotechnik
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Voraussetzungen
Vorwissen aus der Stufe 1…
• … zum Thema Digitale Kombinatorik
• … Bedienung SPS bzw. der Entwicklungsumgebung
• … Schaltplantechnik
• … ET (Antrieb, Frequenz-Umrichter, Motor)
• … Elektronik (Relais, Transistoren etc.)
 Vorwissen wird durch diese Lernsituation auf einen 

gemeinsamen Stand gebracht
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Quelle:
https://support.indu
stry.siemens.com/cs
/attachments/10974
1041/logo_system_
manual_de-DE_de-
DE.pdf?download=t
rue

https://support.industry.siemens.com/cs/attachments/109741041/logo_system_manual_de-DE_de-DE.pdf?download=true


Implementation SV BFS Ingenieurtechnik –
ETA – Vorstellung der Lernsituation



Implementation SV BFS Ingenieurtechnik –
ETA – Vorstellung der Lernsituation



Implementation SV BFS Ingenieurtechnik –
ETA – Vorstellung der Lernsituation



Implementation SV BFS Ingenieurtechnik –
ETA – Vorstellung der Lernsituation



Implementation SV BFS Ingenieurtechnik –
ETA – Vorstellung der Lernsituation

Ausgang Setzen Rücksetzen

Q1 S2 − AUF S0 − NOTAUS ∗ S1 − STOPP ∗ B1 ∗ Q2

Q2 S3 − ZU S0 − NOTAUS ∗ S1 − STOPP ∗ B2 ∗ Q1

• Ideal: Realisierung an einem realen (Modell-) System
• Anschluss des Motors und Betätigung der Taster/Endschalter 

von Hand
• Ggf.: Überprüfung mittels Simulation
• Anmerkung: die Ansteuerung des Motors erfolgt weiterhin 

über Schütze

Realisierung als FUP
z.B. mittels Entwurfsverfahren Setzen-Rücksetzen-Tabelle:
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Realisierung als FUP
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